
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

BSS-H40-D20-HE 
HALL ETKİSİ HIZ SENSÖRÜ 

Çalışma voltajı 7V-32V 

Çalıştırma Sıcaklığı -40°C/+120°C 

Sensör Türü Çift Hall Etkisi 

Algılama Frekans Aralığı 0Hz-10KHz 

Minimum Dişli Aralığı 5 mm 

Minimum Dişli Derinliği 3 mm 

Algılama Mesafe Aralığı 0 mm-2,2 mm 

Giriş koruması IP67 

Diğer Özellikler Ters Voltaj Koruması 

Yüksek Akım Koruması 

Otomatik Kazanç Kontrol Teknolojisi 
 

DİŞLİ HAREKET YÖNÜ 
GEAR MOVING DIRECTION 

ALGILAMA ÖZELLİKLERİ 

SENSING PROPER TIES 

Minimum Dişli Aralığı (A) 

Minimum Gear Pitch (A) 
5 mm 

Minimum Dişli Derinliği (B) 

Minimum Gear Tooth Depth (B) 
3 mm 

Algılama Mesafe Aralığı (C) 

Sensing Distance (C) 
0 mm-2,2 mm  

BESTAŞ ELEKTRONİK - OPTİK SAN. ve TİC. A.Ş. 

Maltepe İstanbul 

Tel: 0216 427 10 20 (Pbx) Faks: 0216 427 11 40 

bestas@bestas.com.tr www.bestas.com.tr 

mailto:bestas@bestas.com.tr
http://www.bestas.com.tr/


 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 

BSS-H77.5-D20-HE 
HALL ETKİSİ HIZ SENSÖRÜ 

BESTAŞ ELEKTRONIK - OPTİK SAN. ve TİC. A.Ş. 

Maltepe İstanbul 

Tel: 0216 427 10 20 (Pbx) Faks: 0216 427 11 40 

www.bestas.com.tr bestas@bestas.com.tr 

Çalışma voltajı 7V-32V 

Çalıştırma Sıcaklığı -40°C/+120°C 

Sensör Türü Çift Hall Etkisi 

Algılama Frekans Aralığı 0Hz-10KHz 

Minimum Dişli Aralığı 5 mm 

Minimum Dişli Derinliği 3 mm 

Algılama Mesafe Aralığı 0 mm-2,2 mm 

Giriş koruması IP67 

Diğer Özellikler Ters Voltaj Koruması 

Yüksek Akım Koruması 

Otomatik Kazanç Kontrol Teknolojisi 
 

ALGILAMA ÖZELLİKLERİ 

SENSING PROPERTIES 

Minimum Dişli Aralığı (A) 

Minimum Gear Pitch (A)  
5 mm 

Minimum Dişli Derinliği (B) 

Minimum Gear Tooth Depth (B) 
3 mm 

Algılama Mesafe Aralığı (C) 

Sensing Distance (C) 
0 mm-2,2 mm  

DİŞLİ HAREKET YÖNÜ GEAR 
MOVING DIRECTION 

http://www.bestas.com.tr/
mailto:bestas@bestas.com.tr

